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tutor.fi.muni.cz

@ vyzkumny projekt s pedagogickymi cily a aplikacemi

@ volné dostupné, zdarma, bude dale rozsirovano
@ zaregistrujte se
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robozzle.com

@ nejdrive podle doporuceni Tutora

@ potom zkusit tyto (alespori se podivat na zadani):
Zatacky

o Cik-cak

o Alternace

o Kurz poditani 1

e Strom kytek 2
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Koncept funkce,

~opakované vyuziti kdédu“

Robotanik
Zatacky

F1 F2/F3/F2/F2 F3 F3/F2 F3 F3 F3 /10
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Hledani spravného pohledu na problém

Robotanik
Cik cak




Kombinace pfedchozich dvou (funkce, spravny pohled)

Robotanik
Dvé fady
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Robotanik
Alternace

Pamatovani stavu (vztah ke konceptu stavového automatu)
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Pamatovani stavu — naro¢néjsi verze

Robotanik
Pfedéasna signalizace
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Rekurze, zasobnik, rekurzivni formulace problémi

Robotanik




Rekurze, rekurzivni formulace problémil

Robotanik
Strom kytek 2

FI1 AN 234 AN A
F2 A )
F3 A
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Robot Karel

@ jednoduchy programovaci jazyk

@ robot ve Ctvercovém mésté, zdi, znacky

Sever

Vioz | Odeber

Rychlost
® Znatku O zet
® éervena
© zelena
© modra
100H

DEFINE main
while notmark do
if iswall
left

end
step

end

END




Robot Karel: poznamky, zdroje

@ nazev podle Karla Capka
@ pochazi z pocatku 80. let, mnoho implementaci

@ diplomova prace Libor Boha¢ (Tvorba webového
interpretu jazyka Karel)

e komentovana resSeni prikladi v Tutorovi



@ nejdfive podle doporuceni Tutora

e Spirédla

@ potom zkusit tyto (alespori se podivat na zadani)
o Do rohu
o Béh
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Spirala

Cykly, podminky

Sever

Vloz | Odeber

® Znatku O Zed
@ fervend
) zelena
) modra

Rychlost

I Umisti [ owe |

Smaz znadky Smaz zdi

DEFINE main
while notmark do
if iswall
left
end
step
end
END




Vyuziti funkci

DEFINE kezdi

while notwall do
step

end
END

DEFINE main
while notnorth do
left

end

kezdi
right
kezdi

END
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Rekuze, zasobnik, rekurzivni formulace problémi

DEFINE tam_a_zpet
if iswall

put

left

left

else

step
tam_a_zpet
step
end
END

DEFINE main
tam_a_zpet
END




@ Robotanik, Karel
e pouzitelné ve vyuce?

o priklady dostatecné? vice lehkych?
o doplikové materialy? jaké?
e Tutor

e pouzitelné takto?

o rezim ,uditel“?
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