Pruzne disky (1)

* Pruzny disk (FD — Floppy Disk, disketa) je
prenosné médium pro uchovani dat

* Pruzny disk je tvofen plastovym kotoucem,
na jehoz povrchu je vrstva oxidu zeleza

* Cely kotou¢ je uzavien v obdélnikovém
pouzdie, vystlaném hebkym materidlem,
které jej chrani pred necistotou, mechanic-
kym poskozenim a ve kterém se kotouc pti
praci otaci
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Pruzne disky (3)

* Vlastni zapis na pruzny disk byva provadén
s kédovanim MFM
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Pruzné disky (5)
* Pruzny disk 51/, a 31/,

o

“—  smazini

v

Otvor pro testovini
zadatku siopy

diskety (HD/DD)
Ochranaproti |

Otvor wréujici kapacitu

Cieci otvor's ochramnym
N jezdeem
Cieci oivor
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Pruzne¢ disky (2)
V obalu je vyfiznuty tzv. Cteci otvor, kterym
pfistupuje ¢teci a zapisovaci hlava k médiu
Zaznam dat na médium je provadén magne-
ticky
Jednotliva data jsou zapisovana do soustied-
nych kruZnic, tzv. stop (tracks), na ob¢ strany
diskety
Kazda stopa je rozdélena jesté na tzv. sektory
(sectors), jez tvoii nejmensi usek média, na
ktery je mozné zapisovat
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Pruzné¢ disky (4)

» Parametry pruznych disku:

 Tpi (tracks per inch), jednotka ktera udava
pocet stop na jeden palec. Diskety:
— 51/, HD maji hustotu zdznamu 96 tpi

— 3%/, HD maji hustotu zdznamu 135 tpi
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Mechaniky pruznych diski (1)

* Mechanika pruznych diskt (FDD — Floppy
Disk Drive) je zafizeni pro ¢teni a zapisovani
na pruzné disky

Mechanika FD 3%/, HD
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Mechaniky pruznych diski (2)

» Kromé mechanik pro pruzné disky je také
mozné se setkat i s mechanikami pro jiné typy
disku (ZIP, LS120, JAZZ apod.), které
poskytuji vyssi rychlost a vétsi kapacitu
Mechaniky pruznych diskt jsou pfipojeny k
fadi¢i pruznych diska (FDD controller), ktery
Tidi jejich ¢innost
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Mechaniky pruznych diski (4)

» Tento kabel mize mit az 5 konektori:
— 1 pro ptipojeni k fadi¢i
— 2 pro pfipojeni mechaniky 5%/,
* 1 pro pfipad zapojeni jako prvni mechaniky
(v MS-DOSu a MS-Windows A:)
* 1 pro piipad zapojeni jako druhé mechaniky
(v MS-DOSu a MS-Windows B:)
— 2 pro piipojeni mechaniky 3%/, (analogicky jako
u mechanik 5Y,%):
« 1 pro pfipad zapojeni jako prvni mechaniky (A:)
* 1 pro pfipad zapojeni jako druhé mechaniky (B:)
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Mechaniky pruznych diskt (6)

 Zapojeni mechanik pruznych diskut:

Konekktor pro 2. me-
chaniku (B:)
Konektorpro 1. me-  §
chaniku(4:)
—— Radié pruinych diski
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Mechaniky pruznych diski (3)

Radi¢ pruznych diskti byva integrovan:

— spole¢né s fadi¢em pevnych disktl a popt. I/O kartou
na samostatné desce, ktera je potom zapojena do
ne¢kterého ze slotl rozSitujici sbérnice

— pfimo na zakladni desce pocitace

Standardni fadi¢ podporuje pfipojeni max. 2

mechanik pruznych diski

Ptipojeni disketovych mechanik k radici je pro-

vedeno pomoci kabelu se 34 vodici
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Mechaniky pruznych diski (5)

* Propojeni fadice s 2. disketovou mechanikou
je provedeno piimo (1:1), tj. kontakt 1 je na
fadici spojen s kontaktem 1 mechaniky,
kontakt 2 s kontaktem 2 atd.

* Propojeni prvni mechaniky jiz neni (1:1), ale
propojujici kabel je ptekiizen

* Podle tohoto prektizeni je tedy rozliSeno, kte-
rd mechanika je prvni a kterd je druha
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Mechaniky pruznych diskt (7)

« Cteni z (popt. zapis na) pruzného disku v me-
chanice probiha ve tfech krocich:

— vystaveni ¢tecich (zapisovacich) hlav na pozado-
vanou stopu pomoci krokového motorku

— pootoceni diskety na piislusny sektor

— zapis (Cteni) sektoru
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Pevné disky (1)
Pevny disk (Hard Disk, Winchester disk,
HDD - Hard Disk Drive) je médium pro
uchovani dat s vysokou kapacitou zdznamu
+ Jedna se o uzavienou nepienosnou jednotku
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Pevné disky (3)

» Diky tomuto otaceni se v okoli diskl vytvari
tenka vzduchova vrstva, na niz se pohybuji
Cteci/zapisovaci hlavy

» Vzdalenost hlav od disku je asi 3 nm az 0,6
mikronu

* Podsystém pevného disku se sklada z:

— diskovych jednotek

— desky rozhrani pevnych diski

— piislusnych kabelt propojujicich diskové jednotky
s deskou rozhrani
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Parametry pevnych diski (1)
Kapacita:
— mnozstvi informaci, které lze na pevny disk uloZzit
—napi.: 10 MB - 18 TB
Ptistupova doba:

— doba, ktera je nutna k vystaveni ¢tecich/zapisova-
cich hlav na pozadovany cylindr

— napt.: 3,0 - 65 ms

Pienosova rychlost:

— pocet bytu, které je mozné z disku prenést za jed-
nu sekundu

— napt.: 700 kB/s — fadové stovky MB/s
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Pevné disky (2)
+ Uvnitf této jednotky se nachazi ne¢kolik nad
sebou umisténych rotujicich kotouct (diskir)
» Tyto disky se otaceji po celou dobu, kdy je
pevny disk pripojen ke zdroji elektrického
napéajeni

-, B Vystavovaci
7

s
. P
"4
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Pevné disky (4)

* Podsystém pevného disku:

Deska rozhrani

pevného disku Jednotka pevného

disku
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Parametry pevnych diskt (2)

* Pocet otacek:

— pocet otacek kotoucl pevného disku za jednu
minutu

— napf.: 3600, 5400, 7200, 10000, 15000 otacek/min
» Kapacita cache paméti:
— kapacita vyrovnavaci cache paméti pevného disku
— cache pamét’ pevného disku je realizovana jako
pamét’ typu DRAM
—napt.: 0 - 512 MB
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Parametry pevnych diskt (3)

Velikost:

— prumér diskd pouzitych ke konstrukci pevného
disku

s 24,7, 34,7, 54,

Pocet cylindru:

— pocet stop (cylindri) na kazdém disku (fadove
stovky az tisice)

Pocet hlav:

— odpovida poctu p u, na které se provadi zaz-
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Parametry pevnych diski (5)
— muze byt realizovan pomoci:
« krokového motorku — u star§ich pevnych diskt
« elektromagnetu — u nov¢&jsich (modernich) pevnych
diska
* Typ rozhrani:
— urcuje, jaky typ rozhrani musi byt v pocitaci osa-
zen, aby bylo mozné tento pevny disk pfipojit
— napt.: ST506, ESDI, IDE, ATA (EIDE), SCSI,
SATA
Podpora SM.A.R.T.:

— podpora pro technologii S.M.A.R.T. (Self Monito-
ring Analysis And Reporting Technology)
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Parametry pevnych diskt (7)
» Typ hlav:

— typ Ctecich (zapisovacich) hlav, které jsou pouzity
pfi konstrukei pevného disku

— napf.:

« Ferrite Heads:

— pouzivany u prvnich HDD (s kapacitou do 50 MB)
* MIG — Metal In Gap:
o ferrite heads
konstrukci dovolovaly kapacity do 100 MB
o TFI - Thln Film Inductance:

— vyuzivaji technologii nanaseni tenk;
— umozi

malou des a niz je nel romagnet
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Par ametry pevnych diski (4)
* Pocet sekt:
— pocet sektort na kazdé stope
— kapacita jednoho sektoru je standardné:
* 512B: $i HDD
* 4096 B novgj 1HDD (AF Advanced Format)

apacité 512 B, tzv. 512e (512 emulatlon)
— napf. 8 — fadové stovky sektorti na stopu
* Mechanismus vystaveni hlav:

— mechanismus, pomoci kter¢ho se vystavuji ¢teci
(zapisovaci) hlavy na patfi¢ny cylindr
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Parametry pevnych diskt (6)

— pracuje tak, ze disk sam slcduj e urcité své para-
metry a vlastnosti, jejichz zména miize indikovat
blizici se poruchu

— umoznuje uzivatele informovat o bézn€ nepozoro-
vatelnych problémech pfi praci pevného disku,

« teplota uvnitf pevného disku

* pocet realokovanych (vadnych sektori)

« doba provozu disku

* pocet zapnuti pevného disku

— uzivatel je timto upozornovan, ze by mél provést

zalohu dat (vyménu pevného disku) jesté drive,
nez dojde k havarii disku a tim i ztraté dat

1

Parametry pevn h diska (8)

pouziva r is i éteniu dlak apacitou du 1 GB
dodnes (s
jc pnuiit magmtmulstl\'m senzor)

* AMR — Anisotropic Magnetoresistive:

avu a pro ¢teni AMR senzor
s kddeitou do 30 GB

1 a pro ¢teni GMR senzor
— pouzivany u diski s kapacitou do 400 GB

*+ TMR - Tunnelmg Magnetoreastwe

— pouzivany u diskd s }npiutou 400 GB a vice
* Metoda kédovani dat:

— zpusob, kterym jsou data pfi zapisu na disk kodo-
vana, napt.: MFM, RLL ARLL, ERLL, EPRML

1111/2021
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Parametry pevnych diskt (9) Geometrie pevnych diskt (1)

* ZBR: + Jednotlivé disky (kotouce), ze kterych se cely
— metoda, kterd dovoluje zapisovat na stopy, jez jsou pevny disk sklada, jsou podobné jako u pruz-
vzdalengjsi od stfedu pevného disku (jsou vétsi), ného disku rozdsl eily do soustfednych kruz-
vyS8i potet sektord nic nazyvanych stopy (tracks)

 Kazda stopa je rozdélena do sektort (sectors)

36 sektorii

K \ * Mnozina vSech stop na vSech discich se stej-

S nym ¢islem se u pevnych diskd oznacuje jako
valec (cylinder)
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Geometrie pevnych diski (2) Geometrie pevnych diski (3)

* Geometrie disku udavé hodnoty nasledujicich
parametrii:

Data se zapisuji po jednotlivych cylindrech

Cylindr = viechny stopy se stejnym
o Flalem'xa sbech diaclck — pocet ¢tecich/zapisovacich hlav:
S i . slllodn}'/ s poctem aktivnich ploch, na které se provadi
zaznam
— pocet stop:
* pocet stop na kazdé aktivni plose disku

Jednotlivé disky

islovany od nuly, pfi¢emz ¢islo
nula je ¢islo v stopy disku
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Geometrie pevnych diski (4) Cinnost pevného disku (1)

) . * Zapis (Cteni) na (z) pevny(ého) disk probiha
— potetcylingri: podobné jako u pruzného disku na magnetic-

* shodny s poétem stop . ,
o Ry A kou vrstvu ve tiech krocich:

« Cislovani cylindra je shodné s ¢islovanim stop
_ pristévaci zéna (landing zone): — vystaveni zapisovacich (Ctecich) hlav na pfislusny

« Cislo stopy (cylindru), ktera slouzi jako pfistavaci zona cylindr
pro &teci/zapisovaci hlavy — pootoceni diskl na patficny sektor
— pocet sektorti: — zapis (nacteni) dat
* pocet sektortl, na které je rozdélena kazda stopa
* muZe byt variabilni (v pfipadé pouziti techniky ZBR)
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Cinnost pevného disku (2)

« Fyzické ulozeni dat na pevny disk byva pro-
vadéno pomoci:
— vertikalniho mapovani (vertical mapping):

* data jsou zapsana (Ctena) postupné do (z) jednotlivych
stop stejného cylindru

té je proveden piechod na nasledujici cylindr

Kotou¢
HDD
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Cinnost pevného disku (4)

— kombinace vertikalniho a horizontalniho mapo-
vani (vertical/horizontal mapping):
* uvnitf zon je pouzito horizontalniho mapovani

* mezi zébnami je pouzito vertikalniho mapovani

Kotou¢
—— I P

HDD
[
L 2L 1 /) ] ]
I I e |
otac¢eni HDD
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MozZnosti zvySovani
kapacity pevnych diskt (1)

« Kapacitu pevnych diskt lze zvysit:

— zvétsenim rozmeért disku: nevhodné feseni

— zvétSenim poctu povrchli: omezené moznosti

— volbou kodovani: mensi pocet impulst (a vétsi
pocet mezer) dovoluje ulozit vice informaci

— pouzitim ZBR: technika dovolujici ulozit na rizné
stopy riizny pocet sektorii (na krajni stopy vyssi
pocet)
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Cinnost pevného disku (3)

— horizontalniho mapovani (horizontal mapping):
« data jsou zapsana (¢tena) postupné do (z) jednotlivych
stop stejného povrchu
* poté je proveden piechod na nasledujici povrch
* méné pouzivané

Kotou¢
HDD

Osa otdceni HDD
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Cinnost pevného disku (5)

* Na zéklad¢ parametrit HDD lze urcit jeho
maximalni pfenosovou rychlost:

Vmax = (PSGC . KSEC " POI) / (60 N 220) [MB/S]

— kde
* Py znaci pocet sektorti na jednu stopu
* P, znaci pocet otacek HDD za minutu
* K. je kapacita jednoho sektoru (512 B, 4096 B)

* Poznamka: u diski s technikou ZBR je nut-
né pouzit pocet sektorti v krajni vnéjsi zoné

MoZnosti zvySovani
kapacity pevnych diski (2)

— zvySenim hustoty zaznamu:
yZaduje zmen§eni rozmért elementarniho magnetu
* vede k nutnosti sniZeni intenzity magnetického pole
afeného zapisovaci hlavou (v opacném piipadé by
pti zdznamu dochazelo k destrukci okolnich informaci)
$eni rozméri elementarniho magnetu zpusobi i
hodnotu jeho vysledného magnetického toku
aduje vyssi citlivost ¢teci hle
* pavodni (TFI) hlava svou citlivosti
* v soucasné dob¢ se pouzivaji tzv. magnetorezistivni
hlavy (MR heads)
* dalsiho zvyseni hustoty zaznamu lze dosdahnou pomoci

kolmého magnetického zapisu
11/11/2021 36




Magnetorezistivni hlavy (1)

* Magnetorezistivni hlavy se skladaji ze dvou

casti:

— TFI hlava: slouzi pouze pro zapis dat

— magentorezistivni senzor: slouzi ke éteni dat
Magnetorezistivni senzor je vyroben ze sli-
tin, které pokud jsou vystaveny pusobeni
magnetického pole, méni svij elektricky
odpor
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Magnetorezistivni hlavy (3)

Podle typu magnetorezistivniho senzoru je
mozné tento typ hlav déle rozd¢lit na:
— AMR hlavy:

* anisotropni magnetorezi lavy

» max. hustota zdznamu cca 3 Gb/in?
— GMR hlavy:

* giant magnetorezistivni hlavy

+ max. hustota zdznamu cca 10 Gb/in? az 100 Gb/in?
— TMR hlavy:

« tunelovaci magnetorezistivni hlavy

* max. hustota zdznamu pfi pouziti PMR az 900 Gb/in?

* Pozn.:TFI hlava dovoluje max. hustotu

zaznamu do 1 Gb/in?
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GMR hlavy (1)

Giant magnetorezistivni senzor vyuziva

giant magnetorezistivniho jevu

GMR seznor je vyroben ze Ctyfech vrstev

(tzv. filmd):

— citliva vrstva (sensing layer): slitina Ni a Fe

— vodivy oddélovac (conducting spacer): Cu

— pevna vrstva (pinned layer): Co

— vyménna vrstva (exchange layer): antiferomag-
neticky material
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Magnetorezistivni hlavy (2)
CmTTT o 1
MR (GMR) senzor _| TFI hlava

Stingni

Sitka stopy

‘N s[s

Magnetizace Zamamové medium

* Vyhodou tohoto feseni je, Ze magnetorezis-

tivni senzor vykazuje pii ¢teni mnohem vét-
§i citlivost nez dfive pouzivana TFI hlava
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AMR hlavy

* AMR senzor byva nejcastéji vyroben ze

slitiny Ni a Fe

* V této slitin€ se vodivé elektrony pohybuji

s mensi volnosti (dochazi k ¢astéjsim koli-
zim s atomy), kdyz jejich pohyb je rovno-
bézny s magnetickou orientaci materialu,
tzv. magnetorezistivni efekt

« Jestlize se elektrony v materialu pohybuji

s mensi volnosti, potom je elektricky odpor
tohoto materialu vétsi
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GMR hlavy (2)

 Prvni tfi vrstvy jsou velmi tenké, takze do-

voluji, aby se vodivé elektrony pohybovaly
z citlivé vrstvy pres vodivy oddélovac do
pevné vrstvy a nazpét

Magneticka orientace pevné vrstvy je drze-
na pfilehlou vyménnou vrstvou, zatimco
magneticka orientace citlivé vrstvy se méni
podle ptisobeni magnetického pole elemen-
tarniho magnetu
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GMR hlavy (3)

e Zména magnetické orientace citlivé vrstvy
zpusobuje zménu elektrického odporu ce-
1ého magnetorezistivniho senzoru (vyjma
vyménné vrstvy)

GMR senzory vyuzivaji kvantové povahy
elektrond, které maji dva sméry spinu
Vodivé elektrony, jejichz smér spinu je
shodny s magnetickou orientaci materialu,
se pohybuji voln¢ a zptisobuji tak maly
odpor celého senzoru
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TMR hlavy (1)

* Vyuzivaji elektrony, které se pohybuji pies

izola¢ni bariéru (vrstvu) mezi dvéma magne-
tickymi vrstvami, tzv. kvantové mechanicky

tunelovy efekt
Izola¢ni bariéra je velmi tenka, fadové jed-

notky nanometrii, coz umoznuje, aby elektro-

ny mohly prochéazet z jednoho feromagnetu
do druhého

Smér magnetickych orientaci feromagneti
miZze byt ménén externim magnetickym
polem
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TMR hlavy (3)
* TMR senzor:

Maly odpor Velky odpor

FM FM

NS

1

Zaznamové médium Zaznamové médium
Bl FM — Feromagneticky material Il 1B - Izola¢ni bariéra
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GMR hlavy (4)

» Naopak u vodivych elektrontl, jejichz spin
je opacny vzhledem k magnetické orientaci
materialu, dochazi k Castéjsim kolizim
S atomy vrstev, ze kterych je senzor vyro-
ben, coZ zpisobuje jeho vétsi elektricky
odpor

Sensing layer
Conducting spacer

o

@
Smér pohybu hlavy & Pinned layer
- B Exchange layer
u

Zaznamové médium
I
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TMR hlavy (2)

* Jestlize feromagnetické vrstvy maji shodnou
magnetickou orientaci, pak je vétsi pravde-
podobnost, ze elektrony budou prochazet
pfes izolacni bariéru = mensi elektricky
odpor

* Maji-li feromagnetické vrstvy opaénou (anti-
paralelni) orientaci, pak je pravdépodobnost
prechodu elektrontt mensi = vétsi elektricky
odpor
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Kolmy zapis (1)

* Nahrazuje dfive pouzivanou technologii po-
délného zapisu (LMR — Longitudal Magne-
tic Recording)

* Pfi pouziti kolmého zapisu (PMR — Perpen-
dicular Magnetic Recording) dochazi ke
kolmému natoceni magnetickych dipoli

« Jejich magneticky tok se uzavira ptes pfi-
davnou vrstvu, ktera je umisténa pod vrst-
vou zadznamovou

» Umoziiuje hustotu zaznamu az 900 Gb/in?
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Kolmy zapis (2)
* Srovnani kolmého a podéIného zapisu:

Cteni . Zipis Cteni z.p.s

Cteci senzor (MR) | il I Cteci senzor ME) ) 1 |
= @ e
4 y
// // t 4] 1 [ ‘ e /77 ’ /

)hgnen.u:e T 74

Pridavna vrstva

PMR
Kolmy zipis

rrsm: N rrsm:
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HAMR (2)
» Technologie HAMR:

Zapisovaci blava - Laser

Zaznamové médium
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Rozhrani IDE (1)

Rozhrani IDE (Integrated Device Electro-
nics) bylo navrzeno v roce 1986 firmami
Western Digital a Compaq

Zkratka IDE je pomérné obecnd a oznacuje
kteroukoliv mechaniku s vestavénym fadi-
cem

Rozhrani IDE se dnes ¢astéji oznacuje jako
ATA (AT Attachment)
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HAMR (1)

HAMR — Heat-assisted Magnetic Recording
Technologie, pfi niZ je zaznam na pevny
disk provadén za soucasného pisobeni tepla
Povrch zaznamového média se v misté zaz-
namu zahfeje laserem

Zahtatim dojde ke snizeni koercitivni sily
zaznamového média = pro uloZeni infor-
mace postacuje magnetické pole o mensi
intenzité
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Rozhrani pevnych disk

* Zatizeni, ktera zprostfedkovavaji komuni-

kaci mezi pevnym diskem a ostatnimi Cast-
mi pocitace

Rozhrani pevného disku uréuje zptisob ko-
munikace a tim i typ disku (popf. jiného
zatizeni, tj. napt. mechaniky CD-ROM, pas-
kové jednotky), ktery je mozné k nému pfi-
pojit
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Rozhrani IDE (2)

Pevny disk Ridici jednotka
s vestavénym fadicem pevného disku

» Zapojeni diskovych jednotek IDE (ATA) se

provadi pomoci 40vodi¢ového kabelu
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Rozhrani IDE (3)
Existuji i verze (pouzivané nejcastéji u pev-
nych diskil pro pfenosné pocitace), které
pouzivaji kabel s 44 vodici
V ramci tohoto 44vodicového kabelu je ve-
deno i napajeni pevného disku
Novéjsi verze pracujici s protokoly Ultra-
DMA 4 az Ultra-DMA 6 vyzaduji pouziti
80vodicoveého kabelu

80vodicovy kabel minimalizuje vlivy okol-

niho ruseni a pfeslechy mezi vodici
11/11/2021

Rozhrani IDE (5)
* DMA rezimy se dale déli:
— Single-word DMA
— Multi-word DMA
— Ultra-DMA

» Maximalni pfenosové rychlosti (v MB/s):

|| Pio [single-word DMA| Multi-word DMA | Ultra-DMA]

11/11/2021

Rozhrani IDE (7)

* Pozdé&ji byly vyvinuty a specifikovany rych-
lejsi verze rozhrani ATA IDE oznacované
jako ATA-2 az ATA-7

* Jednotlivé verze jsou také oznacovany jako:

— EIDE: ATA-2

— Fast-ATA: ATA-2

— Ultra-ATA: ATA-4 az ATA-6
— Ultra-DMA: ATA-4 az ATA-6

11/11/2021

Rozhrani IDE (4)

* Pfenos dat mezi zatizenim (HDD, CD-ROM
atd.) a operacni paméti mize byt realizovan
pomoci dvou rtiznych rezima:

— P10 — Programmed (Processor) Input Output:
nos dat je fizen procesorem
Skera pi 4 data prochazeji pies procesor
ovnani s rezimem DMA generuje
procesoru
— DMA - Direct Memory Access:

/4 specialni obvod (DMA controller), ktery je
schopen zpros vat pfenos dat bez ucasti pro-
cesoru

11/11/2021

Rozhrani IDE (6)

Rozhrani IDE bylo vyrabéno ve tfech varian-
tach:
— XT IDE:
* uréeno pro 8bitovou sbérnici PC bus
* data jsou pfenasena po 8 bitech
— MCA IDE:
* urc¢eno pro 16bitovou sbérnici MCA (pocitace PS/2)
* data jsou pfenaSena po 16 bitech
— ATA IDE:
* urc¢eno pro 16bitovou sbérnici ISA, popf. pro dalsi
typy rozsitujicich sbérnic (VL-bus, PCI)
* data jsou pfenaSena po 16 bitech

11/11/2021

Rozhrani ATA-1 (1)

e Pouzivano od roku 1986 a standardizovano
v roce 1994
* Oznacovano jako IDE (ATA IDE)

» Zékladni charakteristiky:

— dovoluje programové zjistit informace o geomet-
rii pevného disku

— pouziva konektory a vodice se 40 (resp. 44) vy-
vody

— dovoluje pfipojit maximalné dveé zafizeni

— podporuje pouze piipojovani pevnych diskl

1111/2021
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Rozhrani ATA-1 (2)
— jina zafizeni (napf. mechaniky CD-ROM, pasko-
vé jednotky apod.) nebyly oficialné podporovany
— podporuje pfenosy v rezimech:
* PIO0azPIO 2
+ Single-word DMA 0 az Single-word DMA 2
* Multi-word DMA 0
— maximalni pfenosova rychlost je 8,33 MB/s
* Disky ptipojované k rozhranim ATA je nutné
pomoci propojek (jumpertt) nastavit jako:
— Single:
* reprezentuje nastaveni disku, ktery je v po¢itaci zapo-

jen jako jediny (tedy zaroven hlavni)
11/11/2021 61

Rozhrani ATA-1 (4)

« tento kabel je konstruovany tak, ze vyvod CSEL (vy-
vod 28) je zapojen pouze u konektoru ur¢eného pro
fidici d zatimco u konektoru pro podfizeny disk
zapojen neni

Propojovaci kabel
pro jeden disk
Propojovaci kabel

pro dva disky

11/11/2021

Rozhrani ATA-1 (6)

— zapojeni dvou diskd:

Master

Slave

11/11/2021

Rozhrani ATA-1 (3)

* nastaveni Single byva u vétiny diski shodné s nasta-
venim Master

— Master:

* reprezentuje nastaveni hlavniho (fidiciho) disku, ktery

je zapojen spole¢né s druhym (podiizenym) diskem
— Slave:
* reprezentuje nastaveni podiizeného disku, ktery je
zapojen spole¢né s dalsim (hlavnim) diskem
— Cable Select:
* reprezentuje nastaveni, kdy hlavni a podfizeny disk
jsou identifikovany podle svého zapojeni na kabelu
* vyzaduje pouziti specialniho kabelu, ktery dovoluje
rozlisit fidici a podfizeny disk
11/11/2021

Rozhrani ATA-1 (5)
 Zapojeni pevnych diskid k rozhrani ATA:

— zapojeni jednoho disku:

HDD M .
Rozhrani ATA ’ ot
g

11/11/2021

Rozhrani ATA-1 (7)

* Pevny disk pro rozhrani ATA:

|
Konektor pro Nastavovaci Napajeni
40voditovy kabel propojky

1111/2021
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Rozhrani ATA-1 (8)

* Rozhrani ATA-1 pouziva pro adresaci dat na
pevném disku schéma, které vychazi z ome-
zeni rozhrani ATA a z omezeni BIOSu:

— 4 bity: adresace povrchu = max. 16 povrchu

— 10 bita: adresace cylindru = max. 1024 cylindra

— 6 biti: adresace sektoru = max. 64 sektort
 Pouziti tohoto schématu ma za nésledek ome-

zeni kapacity pevného disku na 512 MB

(0,5GB)

11/11/2021
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